
IR21+1
Mo Tu We Th Fr Sa

1.
8:30 - 9:20

2.
9:20 - 10:10

3.
10:40 - 11:30

4.
11:30 - 12:20

5.
12:20 - 13:10

6.
13:10 - 14:00

7.
14:00 - 14:50

8.
14:50 - 15:40

9.
17:00 - 17:50

10.
17:50 - 18:30

break vespertino
18:30 - 18:50

11.
18:50 - 19:30

12.
19:30 - 20:20

13.
20:20 - 21:10

DINÁMICA DE ROBOTS

GILBERTO FLORES

DINÁMICA DE ROBOTS

GILBERTO FLORES

ADQUISICIÓN Y PROCESAMIENTO DIGITAL DE
SEÑALES

VACANTE ROBOTICA

ADQUISICIÓN Y PROCESAMIENTO DIGITAL DE
SEÑALES

VACANTE ROBOTICA

INGLÉS 21+

PROFESOR INGLES 21+

DISEÑO DE SISTEMAS MECATRÓNICOS

FERNANDO DANIEL TELLEZ HERNANDÉZ

DISEÑO DE SISTEMAS MECATRÓNICOS

FERNANDO DANIEL TELLEZ HERNANDÉZ

INGENIERÍA DE CONTROL

BRANDON URIEL SÁNCHEZ RIVERA

INGENIERÍA DE CONTROL

BRANDON URIEL SÁNCHEZ RIVERA

INGENIERÍA ASISTIDA POR COMPUTADORA

CARLOS ALBERTO MATA VAQUERA

INGENIERÍA ASISTIDA POR COMPUTADORA

CARLOS ALBERTO MATA VAQUERA

SISTEMAS DE VISIÓN ARTIFICIAL

ALEJANDRO TEVERA RUIZ

SISTEMAS DE VISIÓN ARTIFICIAL

ALEJANDRO TEVERA RUIZ

Universidad Politécnica de Ramos Arizpe, Av. Las Américas S/N Parque Industrial Santa María
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